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注意事项
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注意事项 PFP:00001

使用 CONSULT-II 时的注意事项 UKS005CK

在将 CONSULT-II 连接至数据接口时，使用 CONSULT-II 转换器。

小心：
如果使用 CONSULT-II 而没有连接 CONSULT-II 转换器， CAN 通讯不能正确工作。

故障诊断注意事项 UKS005CL

小心：
• 切勿将 7.0V 或更高的电压作用到测量端子上。

• 应使用开路电压为 7.0V 或更小的测试仪。

• 当检查线束时，将点火开关转到 OFF 位置，并从负极端子断开蓄电池电缆。 

线束维修注意事项 UKS005CM

• 焊接维修的部位并用胶带包裹焊接部位。

注意：
双绞线的磨损部分必须在 110 mm(4.33 in) 以内。

• 在维修部位绝不允许旁通连接。

注意：
旁通连接会导致 CAN 通讯错误。叠接导线会断开并且双绞线的特
性会丧失。 

• 如果在 CAN 通讯线路的屏蔽导线上检测到错误，更换线束总成。

SKIB8766E

SKIB8767E
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[CAN 基本知识 ]
系统说明
系统说明 PFP:00000

CAN 通讯系统 UKS005CN

• CAN 通讯为多路传输通讯系统。这使系统能够通过用两条通讯线路（CAN-H 和 CAN-L）连接控制单元，高
速传送和接收大量数据。

• CAN 网络上的控制单元使用 CAN 通讯控制电路传输信号。它们只接收来自其他控制单元的必要信号，以操
作各种功能。

• CAN 通讯线路采用双绞线 （两条导线扭结在一起）以隔离噪音。

系统图

当传输 CAN 通讯信号时，各个控制单元将电流传输到终端电路。终端电路在 CAN-H 和 CAN-L 之间产生电位
差。 CAN 通讯系统通过电位差传送和接收 CAN 通讯信号。

SKIB8887E

部件 说明

主线路 插头之间的 CAN 通讯线路

分支线路 插头和控制单元之间的 CAN 通讯线路

插头 分支线路与主线路的连接点

终端电路 参见 LAN-5，“CAN 通讯控制电路”。
LAN-4 



系统说明
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CAN 通讯控制电路

*：仅有这些控制单元与 CAN 通讯系统的两端相连。

SKIB8713E

部件 系统说明

CAN 控制器 控制 CAN 通讯信号的传送和接收、错误检测等。

收发器 IC 将数字信号转换为 CAN 通讯信号，将 CAN 通讯信号转换为数字信号。

噪声滤波器 用于消除 CAN 通讯信号的噪声。

终端电路 *

（大约 120 Ω的电阻）
产生电位差。
LAN-5 



[CAN 基本知识 ]
系统说明
Diag on CAN （CAN 上诊断） UKS005CO

说明

“Diag on CAN（CAN 上诊断）” 使用 CAN 通讯而不是以前的 DDL1 和 DDL2 通讯线路在控制单元和诊断单元   
之间进行诊断。

系统图

SKIB8714E

名称 线束 说明

DDL1 Tx
Rx 用于故障诊断。（CAN-H 和 CAN-L 用于控制）

DDL2 K- 线 用于故障诊断。（CAN-H 和 CAN-L 用于控制）

Diag on CAN
（CAN 上诊断）

CAN-H
CAN-L 用于故障诊断和控制。
LAN-6 



故障诊断
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故障诊断 PFP:00004

错误检测的条件 UKS005CP

如果控制单元之间在2秒或更长时间没有传送或接收CAN通讯信号，在CONSULT-II上的SELF-DIAG RESULTS 
上指示 “U1000” 或 “U1001”。

CAN 通讯系统错误

• CAN 通讯线路开路 （CAN-H、 CAN-L，或两者）

• CAN 通讯线路短路 （接地、 CAN 通讯线路之间、其他线束）

• 连接至 CAN 通讯线路的单元的 CAN 通讯控制电路的错误

即使 CAN 通讯系统正常，也指示 “U1000” 或 “U1001” 
• 没有连接 CONSULT-II 转换器：当没有使用 CONSULT-II 转换器时，通过自诊断可能检测到错误（取决于进

行 CAN 通讯的控制单元）。

• 部件拆卸/安装：在将点火开关转到ON位置的情况下拆卸和安装CAN通讯单元和相关部件时，可能会检测到
错误。（可能检测到 CAN 通讯以外的 DTC。）

• 保险丝熔断 （拆卸）：单元的 CAN 通讯可能停止。

• 电压下降 ： 在将点火开关转到 ON 位置时，如果由于蓄电池放电产生电压下降，可能会检测到错误（取决  
于进行 CAN 通讯的控制单元）。

• 如果进行 CAN 通讯的控制单元的供电电路出现故障，可能会检测到错误（取决于进行 CAN 通讯的控制单
元）。

• 如果重新编程没有正常完成，可能会检测到错误。

注意：
如果在上述条件下在 CONSULT-II 的 SELF-DIAG RESULTS 上指示“U1000” 或 “U1001”，CAN 通讯系统   
正常。 清除各个单元的自诊断存储器。
LAN-7 



[CAN 基本知识 ]
故障诊断
当 CAN 通讯系统出现错误时的症状 UKS005CQ

在 CAN 通讯系统中，多个单元相互传送和接收信号。如果 CAN 通讯线路上出现任何错误，各个单元则不能传
送和接收信号。在这种情况下，多个与故障源有关的控制单元会不能正常工作或进入失效 - 保护模式。

错误示例

注意：
• 各个车辆在失效 - 保护模式下各个单元的症状和 CAN 通讯线路方面存在差异。

• 有关单元缩写，参见 LAN-41，“缩写列表”。

例如： TCM 分支线路开路

SKIB8738E

单元名称 症状

ECM 发动机扭矩限制受到影响，换档难度增加。

BCM 倒档警告蜂鸣器未响。

EPS 控制单元 正常操作。

组合仪表
• 换档位置指示灯和 OD OFF 指示灯关闭。

• 警告灯打开。

ABS 执行器和电气单元（控制单元） 正常操作。

TCM 对操作没有影响。

发动机舱智能电源分配模块 正常操作。
LAN-8 



故障诊断
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例如： 数据接口分支线路开路

注意：
• 当数据接口分支线路开路时， CAN 通讯信号的传送和接收不受影响。因此，不会出现症状。然而，一定要

维修故障电路。

• 当数据接口分支线路开路时，CONSULT-II “SELECT SYSTEM” 屏幕的屏幕显示可能与 CAN 通讯线路出   
现短路时相同。然而，情况不同症状不同。 有关差别参见下表。

SKIB8739E

单元名称 症状

ECM

正常操作。

BCM

EPS 控制单元

组合仪表

ABS 执行器和电气单元 （控制单元）

TCM

发动机舱智能电源分配模块

选择系统
（CONSULT-II 诊断仪）

症状差别

数据接口分支线路开路
不指示所有 Diag on CAN
（CAN 上诊断）单元。

正常操作。

CAN-H、 CAN-L 线束 - 短路
连接至 CAN 通讯系统的大多数单元进入失效 - 保护

模式或停用。
LAN-9 



[CAN 基本知识 ]
故障诊断
例如： 数据接口与 ABS 执行器和电子单元 （控制单元）之间的主线路开路

SKIB8740E

单元名称 症状

ECM 发动机扭矩限制受到影响，换档难度增加。

BCM
• 倒档警告蜂鸣器未响。

• 前部雨刮器以连续模式移动，即使其开关处于间歇位置。

EPS 控制单元 转向力增加。

组合仪表

• 换档位置指示灯和 OD OFF 指示灯关闭。

• 车速表不工作。

• 里程 / 行程表停止。

ABS 执行器和电气单元（控制单元） 正常操作。

TCM 对操作没有影响。

发动机舱智能电源分配模块

当点火开关处于 ON 位置时，

• 前大灯 （Lo）打开。

• 冷却风扇继续转动。
LAN-10 



故障诊断
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例如： CAN-H、 CAN-L 线束短路

SKIB8741E

单元名称 症状

ECM
• 发动机扭矩限制受到影响，换档难度增加。

• 发动机转速降低。

BCM

• 倒档警告蜂鸣器未响。

• 前部雨刮器以连续模式移动，即使其开关处于间歇位置。

• 车内灯打不开。

• 发动机不起动 （当点火开关位于 OFF 位置时，如果出现错误或故障。）

• 转向锁不释放 （当点火开关位于 OFF 位置时，如果出现错误或故障。）

EPS 控制单元 转向力增加。

组合仪表

• 转速表和车速表不移动。

• 警告灯打开。

• 指示灯不打开。

ABS 执行器和电气单元 （控制单元） 正常操作。

TCM 对操作没有影响。

发动机舱智能电源分配模块

当点火开关处于 ON 位置时，

• 前大灯 （Lo）打开。

• 冷却风扇继续转动。
LAN-11 



[CAN 基本知识 ]
故障诊断
自诊断 UKS005CR

DTC 自诊断项目
 （CONSULT-II 指示）

DTC 检测条件 检查 / 措施

U1000 CAN COMM CIRCUIT

当 ECM 没有传送或接收 OBD （与排放有关的

诊断）的 CAN 通讯信号达到 2 秒钟或更长时间

时。

参见 LAN-15，“故障诊

断工作流程”。

当控制单元 （除了 ECM）没有传送或接收 CAN
通讯信号达到 2 秒钟或更长时间时。

U1001 CAN COMM CIRCUIT
当 ECM 没有传送或接收 OBD （与排放有关的

诊断）以外的 CAN 通讯信号达到 2 秒钟或更长

时间时。

U1002 SYSTEM COMM 当控制单元没有传送或接收 CAN 通讯信号达到

2 秒钟或更短时间时。

开始检查。 参见相关控制

单元的适当章节。

U1010 CONTROL UNIT [CAN] 当在各个控制单元的 CAN 控制器初始诊断过程

中检测到错误时。

更换指示“U1010”的

控制单元。
LAN-12 



故障诊断
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CAN 诊断支持监控 UKS005CS

CONSULT-II 和 CAN 诊断支持监视器 （车载诊断功能）用于检测根本原因。

监控项目 （CONSULT-II）
例如： CAN DIAG SUPPORT MNTR 指示

不带 PAST

带 PAST

SKIB8742E

项目 当前 说明

初始诊断
正常 当前正常

异常 控制单元错误（某些控制单元除外）

传送诊断

正常 当前正常

未知
2 秒钟或更长时间不能传输信号。

不执行诊断

控制单元名称
（接收诊断）

正常 当前正常

未知

2 秒钟或更长时间不能接收信号。

不执行诊断

没有用于接收信号的控制单元。 （不适当的选装件）

项目 当前 过去 说明

传输诊断
正常

正常 当前和过去正常

1 – 39 当前正常，但是在过去 2 秒钟或更长时间不能传输信号。（数字指示点

火开关循环从 OFF 到 ON 的次数。）

未知 0 当前 2 秒钟或更长时间不能传输信号。

控制单元名称
（接收诊断）

正常

正常 当前和过去正常

1 – 39 当前正常，但是在过去 2 秒钟或更长时间不能接收信号。（数字指示点

火开关循环从 OFF 到 ON 的次数。）

未知 0 当前 2 秒钟或更长时间不能接收信号

– –
不执行诊断。

没有用于接收信号的控制单元。（不适当的选装件）
LAN-13 



[CAN 基本知识 ]
故障诊断
监控项目 （车载诊断）

注意：
• 对于某些车型， CAN 通讯诊断结果接收自车辆监控器。（CONSULT-II 不可用。）

• 有关详细信息，参见 LAN-48，“监控项目列表 （车载诊断）”。

例如： 车辆显示

项目 指示结果 错误计数器 说明

CAN_COMM
（初始诊断）

正常 0 当前正常

异常 1 – 50 控制单元错误
（数字指示诊断运行的次数。）

CAN_CIRC_1
（传输诊断）

正常 0 当前正常

未知 1 – 50 当前 2 秒钟或更长时间不能传输。

（数字指示诊断运行的次数。）

CAN_CIRC_2 – 9
（各个单元的接收诊断）

正常 0 当前正常

未知 1 – 50

当前 2 秒钟或更长时间不能传输。

（数字指示诊断运行的次数。）

不执行诊断。

没有用于接收信号的控制单元。 （不适当的选装件）
LAN-14 



故障诊断工作流程
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故障诊断工作流程 PFP:00004

故障诊断需要的信息 UKS005CT

CAN 通讯系统使用下列工具执行故障诊断。

如何使用 CAN 通讯信号表 UKS005CU

CAN 通讯信号表列出故障诊断需要的信号。这对于通过查找与症状有关的信号以及通过检查传输和接收单元来
检测根本原因是有用的。

工具 用途

调查表 用于填写车辆信息和调查客户。

数据表 用于附加 CONSULT-II 数据或车载诊断数据。

诊断表 用于检测根本原因。（诊断表包括用于各种 CAN 系统类型的系统图）

选择系统
（CONSULT-II）

用于检查控制单元的状况和 CAN 通讯的状态。
自诊断结果
（CONSULT-II）

CAN 诊断支持监视器

（CONSULT-II）

CAN 通讯信号表
用于将从客户接收的信息转变为 CAN 通讯信号传输和接收。 该信息可用于判断控制单元之间的电路

是否正常。

缩写列表 用于检查 CAN 通讯信号表和诊断表中的缩写。

SKIB8715E
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[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程
故障诊断流程表 UKS005CV

SKIB8716E
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故障诊断工作流程
[CAN 基本知识 ]
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故障诊断步骤 UKS005CW

调查客户

调查客户对于查找 CAN 通讯系统错误的根本原因以及理解车辆状况和症状以进行正确的故障诊断是重要的。

调查点

• 什么： 零件名称，系统名称

• 何时： 日期，频率

• 地点： 路况，地点

• 在哪种条件： 驾驶条件 / 环境

• 结果： 症状

注意：
• 检查正常单元以及错误症状。

- 例如： 如果客户指出转速表工作正常，则 ECM 与组合仪表之间的电路被判断为正常。

• 当存在 CAN 通讯系统错误时，多个控制单元可能存在故障或进入失效 - 保护模式。

• 组合仪表的指示对于检测根本原因是重要的，因为它对于客户来说是最明显的，并且它执行与许多控制单
元的 CAN 通讯。
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LAN-17 



[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程
车辆状况检查

• 使用 CONSULT-II 检查 “U1000” 或 “U1001” 是否在 “SELF-DIAG RESULTS” 上指示。

注意：
如果 “U1000” 或 “U1001” 没有指示，使用本节中的步骤不能检测根本原因。

• 检查症状是否再现。

注意：
• 在再现错误时，切勿将点火开关转到 OFF 位置或断开蓄电池电缆。错误可能暂时得到纠正，使得难以确

定根本原因。

• 当前错误的步骤不同于过去错误的步骤。参见 LAN-25，“检测根本原因”。
LAN-18 



故障诊断工作流程
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CAN 系统类型检查 （如何使用 CAN 系统类型技术参数表）

根据车辆设备确定 CAN 系统类型。然后选择正确的诊断表。

注意：
有两种风格的 CAN 系统类型技术参数表。根据可用系统类型数量，可以使用风格 A 或风格 B。

CAN 系统类型技术参数表 （风格 A）

注意：
使用表中所示车辆设备标识信息易于检查 CAN 系统类型。

SKIB8888E
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[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程
CAN 系统类型技术参数表 （风格 B）

注意：
使用表中所示车辆设备标识信息易于检查 CAN 系统类型。

SKIB8889E
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故障诊断工作流程
[CAN 基本知识 ]

C

D

E

F

G

H

I

J

L

M

A

B

AN
L

创建调查表

将客户所述症状、车辆状况和 CAN 系统类型填写在调查表上。

调查表 （示例）

SKIB8890E
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[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程
创建数据表

创建 CONSULT-II 数据附加表

打印下列 CONSULT-II 屏幕，并将它们附加到 CONSULT-II 数据附加表上。

• SELECT SYSTEM （选择系统）

• SELF-DIAG RESULTS （自诊断结果）

• CAN DIAG SUPPORT MNTR （CAN 诊断支持监视器）

注意：
根据车辆 CAN 系统类型，可能不需要某些项目。
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故障诊断工作流程
[CAN 基本知识 ]
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创建车载诊断副本表

在车辆监视器上显示带有车载诊断功能的 CAN 通讯故障诊断结果等。将其复制到车载诊断副本表上。

注意：
• 对于某些车型， CAN 通讯诊断结果接收至车辆控制器。（CONSULT-II 不可用。）

• 详细内容，参见 LAN-59，“车载诊断副本表”。

SKIB8722E
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[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程
创建诊断表

注意：
确保使用正确 CAN 系统类型的诊断表。

打印诊断表

打印用于可用 CAN 系统类型的诊断表。

检查接收的数据

检查为丢失信息创建的数据表。

• 有关缩写，参见 LAN-41，“缩写列表”。

SKIB8891E
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故障诊断工作流程
[CAN 基本知识 ]
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检测根本原因

使用创建的诊断表确认根本原因。

确认根本原因

• 在诊断表上画线来指示可能的原因。 缩小搜索范围。

注意：
• 画线时的彩色代码。

• 不要将线画到现有线上。

• 如果电路短路，不必画线。参见 LAN-32，“当前错误 — 短路 —”、 LAN-39，“过去错误 — 短路 —”。

有关故障诊断步骤详细信息参见下列内容。

• LAN-26，“当前错误 — 开路 —”

• LAN-32，“当前错误 — 短路 —”

• LAN-33，“过去错误 — 开路 —”

• LAN-39，“过去错误 — 短路 —”

注意：
当根本原因在于分支线路或短路时，一定要检查控制单元以及通讯线路。
LAN-25 



[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程

 

当前错误 — 开路 —
通过来自 “SELECT SYSTEM （选择系统）”和 “CAN DIAG SUPPORT MNTR （CAN 诊断支持监视）”屏    
幕的信息确认错误电路。

1. 选择系统：检查 “SELECT SYSTEM （选择系统）”中指示的项目。 在诊断表上画线来指示错误电路。

注意：
如果指示 Diag on CAN （CAN 上诊断）单元以外的单元， CAN 通讯线路没有错误。 控制单元 DDL1 线路   
或 DDL2 线路，电源可能出现错误。

a. “变速器” 为 Diag on CAN （CAN 上诊断）单元，“SELECT SYSTEM （选择系统）”屏幕上不指示。 它    
指示没有从 TCM 接收信号的 DLC。 画线指示 DLC 和 TCM 之间的错误 （图中的 1-a 线）。

注意：
• 当 Diag on CAN（CAN 上诊断）和数据接口之间的 CAN 线路为开路时，“SELECT SYSTEM（选择系   

统）”屏幕上不显示 Diag on CAN （CAN 上诊断）单元。

• 有关 Diag on CAN （CAN 上诊断）的说明，参见 LAN-6，“Diag on CAN （CAN 上诊断）”。

SKIB8892E
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故障诊断工作流程
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2. CAN DIAG SUPPORT MNTR：检查 “CAN DIAG SUPPORT MNTR”上的各个项目。在诊断表上画线来    
指示错误电路。

a. “ENGINE （发动机）”的接收项目：在 “TCM”上，指示 “UNKWN”。这意味着 ECM 不能从 TCM 接
收信号。 画线指示 ECM 和 TCM 之间的错误 （图中的 2-a 线）。

注意：
如果“UNKWN” 指示在“TRANSMIT DIAG”上，则控制单元不能向各个控制单元传输 CAN 通讯信号。  
在控制单元和插头之间画一条线。

b. “ADAPTIVE LIGHT （自适应灯）”的接收项目：在“TCM”上，指示“UNKWN”。 这意味着 AFS 不能  
从 TCM 接收信号。画线指示 AFS 和 TCM 之间的错误 （图中的 2-b 线）。

c. “MULTI AV”的接收项目：没有指示“UNKWN”。它表示 AV 及其接收单元之间的通讯正常。不要画线。

SKIB8725E
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[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程
d. “BCM”的接收项目：在“TCM”上，指示“UNKWN”。这意味着 BCM 不能从 TCM 接收信号。画线指
示 BCM 和 TCM 之间的错误 （图中的 2-d 线）。

e. “EPS” 和“INTELLIGENT KEY（智能钥匙）”之间的接收项目： 没有指示“UNKWN”。它指示 EPS 和   
I-KEY 及其接收单元之间的通讯正常。不要画线。

注意：
即使项目不用于故障诊断，在 CAN DIAG SUPPORT MNTR （不带 PAST）上也指示 “UNKWN”。有关   
CAN 诊断支持监视器上各个项目的详细信息，参见 LAN-44，“CAN 诊断支持监控”。

SKIB8726E
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故障诊断工作流程
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f. “METER（仪表）”的接收项目：在“TCM”上，指示“UNKWN”。这意味着 M&A 不能从 TCM 接收信
号。画线指示 M&A 和 TCM 之间的错误 （图中的 2-f 线）。

g. “AUTO DRIVE POS （自动驾驶档位）”的接收项目：在“TCM”上，指示“UNKWN”。这意味着 ADP  
不能从 TCM 接收信号。画线指示 ADP 和 TCM 之间的错误 （图中的 2-g 线）。

h. “ABS”的接收项目：没有指示 “UNKWN”。它指示 ABS 及其接收单元之间的通讯正常。不要画线。
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[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程
i. “IPDM E/R”的接收项目：没有指示 “UNKWN”。它指示 IPDM-E 及其接收单元之间的通讯正常。不要 
画线。

3. 根据从“CAN DIAG SUPPORT MNTR”接收到的信息，在 ECM 和 IPDM-E 之间已知良好的 CAN 通讯线   
路放置一个检查标记。

a. 通过以前的步骤， ADP 插头和 TCM 之间的电路导线数量最多。（图中的阴影 3-a）。

b. 在已知良好的线路上放置一个检查标记以确定错误电路。
“IPDM E/R”的接收项目：在“ECM”上，指示“OK”。 IPDM-E 与 ECM 正常通讯。 在 ECM 和 IPDM-  
E 之间的正常电路上放置一个检查标记 （图中的检查标记 3-b）。
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4. 通过上述步骤，在 TCM 分支线路中检测到错误 （图中的阴影）。

注意：
有关缩写，参见 LAN-41，“缩写列表”。

5. 对检测到的错误电路进行检查。有关检查步骤，参见 LAN-62，“故障区域表”。 
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[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程
当前错误 — 短路 —
当存在下列症状时，可能是因为 CAN 通讯线路出现短路。

接收到的数据
1.

错误症状

• 连接至 CAN 通讯系统的大多数单元进入失效 - 保护模式或停用。

检查步骤

• 参见 LAN-62，“故障区域表”。

项目 （CONSULT-II 诊断仪） 显示

选择系统 所有 CAN 诊断单元均未显示。

CAN DIAG SUPPORT MNTR “TRANSMIT DIAG” 和大多数接收项目均显示 “UNKWN”（未知）。
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LAN-32 



故障诊断工作流程
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过去错误 — 开路 —
根据通过调查客户得到的信息以及从 SELF-DIAG RESULTS 和 CAN DIAG SUPPORT MNTR 得到的过去错误    
信息回顾 CAN 通讯信号图表。

1. SELF-DIAG RESULTS：检查 SELF-DIAG RESULTS 上指示 “U1000” 或 “U1001”的控制单元。
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[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程

   
2. CAN DIAG SUPPORT MNTR（带有 PAST）：检查 SELF-DIAG RESULTS 上指示“U1000” 或 “U1001”    
的单元 CAN DIAG SUPPORT MNTR （带有 PAST）。在诊断表上画线来指示可能的错误电路。

注意：
有关 CAN DIAG SUPPORT MNTR 上各个指示的详细信息，参见 LAN-44，“CAN 诊断支持监控”。

a. “ENGINE （发动机）”的接收项目：“VDC/TCS/ABS”，“3” 指示在 “PAST”中。这意味着过去 ECM 
不能从 ABS 接收信号。在 ECM 和 ABS 之间画一条线 （图中的线 2-a）。

b. “METER （仪表）”的接收项目：“VDC/TCS/ABS”，“3” 指示在 “PAST”中。这意味着过去 M&A 不 
能从 ABS 接收信号。在 M&A 和 ABS 之间画一条线 （图中的线 2-b）。

c. “TRANSMISSION （变速器）”的接收项目：“VDC/TCS/ABS”，“3” 指示在“PAST”中。这意味着过 
去 TCM 不能从 ABS 接收信号。在 TCM 和 ABS 之间画一条线 （图中的线 2-c）。
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3. CAN DIAG SUPPORT MNTR（不带 PAST）：检查 SELF-DIAG RESULTS 上指示“U1000” 或 “U1001”    
的单元 CAN DIAG SUPPORT MNTR （不带 PAST）。在诊断表上画线来指示可能的错误电路。

注意：
• 由于按照 SELF-DIAG RESULTS 在过去出现了错误，不清楚是否接收到了信号。假定从所有接收项目检 

测到了错误。

• 在单元和所有接收项目之中画一条线。（工作流程不同于CAN DIAG SUPPORT MNTR（带有PAST）。）

a. “EPS”的接收项目：假定单元不能从 ECM、ABS 和 M&A 接收信号。在 EPS、ECM、ABS 和 M&A 之中
画一条线 （图中的线 3-a）。

b. “ABS”的接收项目：假定单元不能从 ECM 接收信号。在 ABS 和 ECM 之间画一条线 （图中的线 3-b）。
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[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程
4. 通过调查客户得到的信息，使用 CAN 通讯信号表查找可能的原因。

注意：
有关 CAN 通讯信号的详细信息，参见 LAN-50，“CAN 通讯信号表”。

a. ABS 警告灯打开，车速表不动。这意味着 “ABS 警告灯信号” 和 “车速信号”不能在 M&A 和 ABS 之间
通讯 （图中的 4-a）。

b. 转速表正常：这意味着 “发动机转速信号” 能够在 ECM 和 M&A 之间正常通讯 （图中的 4-b）。
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5. 根据步骤 4 的信息填写诊断表。

a. ABS 警告灯打开，车速表不动：假定可能的原因是 M&A 和 ABS 之间没有通讯。在 M&A 和 ABS 之间画一
条线。（图中的线 5-a）。

b. 转速表正常：在ECM和M&A之间放置检查标记。ECM和M&A之间的电路工作正常（图中的检查标记5-b）。
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[CAN 基本知识 ]
故障诊断工作流程
6. 具有最多数量导线的电路是可能的原因。从 ABS 执行器和电子单元（控制单元）分支线路检测到错误（图
中的阴影）。

注意：
有关缩写，参见 LAN-41，“缩写列表”。

7. 执行有关可能原因的检查步骤。参见 LAN-62，“故障区域表”。
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过去错误 — 短路 —
当存在下列症状时，可能是因为 CAN 通讯线路出现短路。

项目 （CONSULT-II 诊断仪） 显示 检查步骤

SELF-DIAG RESULTS  过去大部分单元指示 “U1000” 和 “U1001”。
参见 LAN-62，“故障区域表”。

CAN DIAG SUPPORT MNTR “TRANSMIT DIAG” 和接收项目显示数字 “1–39”。
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[CAN]
DTC （诊断故障码）索引
DTC （诊断故障码）索引 PFP:00004

DTC （诊断故障码）编号索引 UKS00577

DTC 自诊断项目
 （CONSULT-II 指示）

DTC 检测条件 检查

U1000 CAN COMM CIRCUIT

当 ECM 没有传输或接收 OBD （与排放有关的

诊断）的 CAN 通讯信号达到 2 秒钟或更长时间

时。

参见 LAN-41，“如何使

用本节”。

当控制单元 （除了 ECM）没有传输或接收 CAN
通讯信号达到 2 秒钟或更长时间时。

U1001 CAN COMM CIRCUIT
当 ECM 没有传输或接收 OBD （与排放有关的

诊断）以外的 CAN 通讯信号达到 2 秒钟或更长

时间时。

U1002 SYSTEM COMM 当控制单元没有传输或接收 CAN 通讯信号达到

2 秒钟或更短时间时。

开始检查。 参见有关指示

控制单元的适当章节。

U1010 CONTROL UNIT [CAN] 当在各个控制单元的 CAN 控制器初始诊断过程

中检测到错误时。

更换指示“U1010”的

控制单元。
LAN-40 
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如何使用本节 PFP:00008

小心 UKS0056A

• 本节说明针对车辆的特定信息、故障诊断表和检查步骤。

• 有关故障诊断步骤，参见 LAN-17，“故障诊断步骤”。

缩写列表 UKS0056B

CAN 通讯信号表中的缩写和诊断表见下表。

缩写 单元名称
选择系统

（CONSULT-II 诊断仪）

CAN DIAG SUPPORT MNTR
（CONSULT-II 诊断仪）

A-BAG 安全气囊诊断传感器单元 安全气囊 –

ABS ABS 执行器和电气单元 （控制单元） ABS VDC/TCS/ABS

ADP 驾驶员座椅控制单元
AUTO DRIVE POS.
（自动驾驶位置）

–

BCM BCM BCM BCM/SEC

DISP 显示控制单元 – DISPLAY

DLC 数据接口 – –

ECM ECM 发动机 ECM

HVAC 前部通风控制 HVAC HVAC

IPDM-E IPDM E/R IPDM E/R IPDM E/R

M&A 组合仪表 METER METER/M&A

STRG 转向角传感器 – STRG

TCM TCM TRANSMISSION 
（变速箱）

TCM
LAN-41 



[CAN]
注意事项
注意事项 PFP:00001

辅助约束系统（SRS）“安全气囊”和“座椅安全带预紧器”注意事项 UKS0056C

辅助约束系统 （如 “安全气囊”和 “座椅安全带预紧器”）， 与前排座椅安全带配合使用，可以帮助降低在某 
些碰撞过程中驾驶员和前排乘客受伤的风险和严重程度。此系统包括座椅安全带开关输入和双级正面气囊模
块。SRS 系统利用座椅安全带开关来确定前置安全气囊是否展开，并且可能仅展开一个前置安全气囊，具体情
况取决于碰撞的严重程度以及前排人员是否系安全带。
如何安全维护该系统的必要信息，请参阅本维修手册的 SRS 和 SB 章节。

警告：
• 为避免SRS系统失效而增加车辆碰撞时人身伤亡的危险性，所有保养操作均必须由授权的日产 /INFINITI经

销商进行。

• 保养不当，包括不正确的拆卸和安装 SRS系统，都有可能引起本系统的错误动作，从而造成人身伤亡事故。
关于螺旋电缆和安全气囊模块的拆卸方法，参见 SRS 部分。

• 除本维修手册中说明的操作外，不允许使用电气测试设备对 SRS 系统的任何电路进行测试。SRS 导线线束
可通过黄色和 / 或橙色的线束或线束插头来识别。

使用 CONSULT-II 时的注意事项 UKS005RC

在将 CONSULT-II 连接至数据接口时，使用 CONSULT-II 转换器。

小心：
如果使用 CONSULT-II 而没有连接 CONSULT-II 转换器， CAN 通讯不能正常工作。

故障诊断注意事项 UKS005RD

小心：
• 切勿将 7.0V 或更高的电压作用到测量端子上。

• 应使用开路电压为 7.0V 或更小的测试仪。

• 当检查线束时，将点火开关转到 OFF 位置，并从负极端子断开蓄电池电缆。 

线束维修注意事项 UKS005RE

• 焊接维修的部位并用胶带包裹焊接部位。

注意：
双绞线的磨损部分必须在 110 mm(4.33 in) 以内。

SKIB8766E
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• 在维修部位绝不允许旁通连接。

注意：
旁通连接会导致 CAN 通讯错误。叠接导线会断开并且双绞线的特
性会丧失。 

• 如果在 CAN 通讯线路的屏蔽导线上检测到错误，更换线束总成。

SKIB8767E
LAN-43 



[CAN]
故障诊断
故障诊断 PFP:00004

CAN 诊断支持监控 UKS0056G

使用 “CAN DIAG SUPPORT MNTR” 来检测根本原因。

监控项目列表 （CONSULT-II）
ECM

0：当前错误， 1 – 39： 过去错误 （数字意味着点火开关关闭 Æ 打开的次数）   

*：39 或更大的数值会始终显示 39 直到自诊断结果被清除。

选择系统
CAN DIAG 

SUPPORT MNTR 说明
正常 异常

PRSNT PAST PRSNT PAST

发动机

TRANSMIT DIAG 信号传输状态

正常

正常
或

1 – 39*
未知 0

VDC/TCS/ABS 来自 ABS 执行器和电子单元（控制单元）

的信号接收状态

METER/M&A 来自组合仪表的信号接收状态

BCM/SEC 来自 BCM 的信号接收状态

ICC
即使指示也不使用

HVAC

TCM 来自 TCM 的信号接收状态 正常

正常
或

1 – 39*
未知 0

EPS 即使指示也不使用

IPDM E/R 来自 IPDM E/R 的信号接收状态 正常

正常
或

1 – 39*
未知 0

e4WD
即使指示也不使用

AWD/4WD
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ABS 执行器和电气单元 （控制单元）

小心：

在本阶段，即使在 “INITIAL DIAG” 上显示 “NG （异常） ”时也切勿更换单元。 遵循故障诊断步骤。 

TCM
注意：
在 “INITIAL DIAG”上显示 “NG （异常）”时更换单元。

驾驶员座椅控制单元
0：当前错误， 1 – 39： 过去错误 （数字意味着点火开关关闭→打开的次数）   

*：39 或更大的数值会始终显示 39 直到自诊断结果被清除。

选择系统
CAN DIAG 

SUPPORT MNTR 说明
正常 异常

PRSNT

ABS

INITIAL DIAG CAN 控制器的状态

正常

异常小心

TRANSMIT DIAG 信号传输状态

未知ECM 来自 ECM 的信号接收状态

TCM 来自 TCM 的信号接收状态

METER/M&A 即使指示也不使用

STRG 来自转向角传感器的信号接收状态 正常 未知

ICC 即使指示也不使用

选择系统
CAN DIAG 

SUPPORT MNTR 说明
正常 异常

PRSNT

TRANSMISSION 
（变速箱）

INITIAL DIAG CAN 控制器的状态

正常

异常

TRANSMIT DIAG 信号传输状态

未知
ECM 来自 ECM 的信号接收状态

VDC/TCS/ABS 来自 ABS 执行器和电子单元（控制单元）的信号接收状态

METER/M&A 来自组合仪表的信号接收状态

选择系统
CAN DIAG 

SUPPORT MNTR 说明
正常 异常

PRSNT PAST PRSNT PAST

AUTO DRIVE 
POS. （自动驾驶

位置）

TRANSMIT DIAG 即使指示也不使用

METER/M&A 来自组合仪表的信号接收状态

正常

正常
或

1 – 39*
未知 0BCM/SEC 来自 BCM 的信号接收状态

TCM 来自 TCM 的信号接收状态
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故障诊断
BCM
注意：
在 “INITIAL DIAG”上显示 “NG （异常）” 时更换单元。

前部通风控制
0：当前错误， 1 – 39： 过去错误 （数字意味着点火开关关闭→打开的次数）   

*： 39 或更大的数值会始终显示 39 直到自诊断结果被清除。

选择系统
CAN DIAG 

SUPPORT MNTR 说明
正常 异常

PRSNT

BCM

INITIAL DIAG CAN 控制器的状态

正常

异常

TRANSMIT DIAG 信号传输状态

未知
ECM 来自 ECM 的信号接收状态

IPDM E/R 来自发动机舱智能电源分配模块的信号接收状态

METER/M&A 来自组合仪表的信号接收状态

I-KEY 即使指示也不使用

选择系统
CAN DIAG 

SUPPORT MNTR 说明
正常 异常

PRSNT PAST PRSNT PAST

HVAC

TRANSMIT DIAG 信号传输状态

正常

正常
或

1 – 39*
未知 0

ECM 来自 ECM 的信号接收状态

TCM 即使指示也不使用

BCM/SEC 来自 BCM 的信号接收状态

正常

正常
或

1 – 39*
未知 0

VDC/TCS/ABS 来自 ABS 执行器和电子单元（控制单元）

的信号接收状态

IPDM E/R 即使指示也不使用

DISPLAY 来自显示控制单元的信号接收状态 正常

正常
或

1 – 39*
未知 0

I-KEY

即使指示也不使用

EPS

AWD/4WD

e4WD

ICC

LANE KEEP

TIRE-P
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组合仪表
0：当前错误， 1 – 39： 过去错误 （数字意味着点火开关关闭→打开的次数）   

*：39 或更大的数值会始终显示 39 直到自诊断结果被清除。

IPDM E/R
0：当前错误， 1 – 39：过去错误 （数字意味着点火开关关闭→打开的次数）  

*：39 或更大的数值会始终显示 39 直到自诊断结果被清除。

选择系统
CAN DIAG 

SUPPORT MNTR 说明
正常 异常

PRSNT PAST PRSNT PAST

METER

TRANSMIT DIAG 信号传输状态

正常

正常
或

1 – 39*
未知 0

ECM 来自 ECM 的信号接收状态

TCM 来自 TCM 的信号接收状态

BCM/SEC 来自 BCM 的信号接收状态

VDC/TCS/ABS 来自 ABS 执行器和电子单元 （控制单元）

的信号接收状态

IPDM E/R 来自发动机舱智能电源分配模块的信号接
收状态

DISPLAY

即使指示也不使用

I-KEY

EPS

AWD/4WD

e4WD

ICC

LANE KEEP

TIRE-P

选择系统
CAN DIAG 

SUPPORT MNTR 说明
正常 异常

PRSNT PAST PRSNT PAST

IPDM E/R

TRANSMIT DIAG 信号传输状态

正常

正常
或

1 – 39*
未知 0ECM 来自 ECM 的信号接收状态

BCM/SEC 来自 BCM 的信号接收状态
LAN-47 



[CAN]
故障诊断
监控项目列表 （车载诊断）

显示控制单元

注意：
显示控制单元的 CAN 诊断支持监视器通过车辆显示屏进行指示。参见 AV-103，“CAN 通讯线路检查”。

*：错误计数器达到 “50” 并保持在 “50” ，直到它被清除。

PKIB6080E

单元名称 诊断项目 说明

CAN DIAG SUPPORT MONITOR 上指示的项目

正常 异常

指示结果
错误计数器
（参考）

指示结果
错误计数器
（参考）

显示控制单元

CAN_COMM CAN 控制器的状态

正常

0
或

1 – 50*

异常

1 – 50*

CAN_CIRC_1 信号传输状态

未知

CAN_CIRC_2 来自 BCM 的信号接收状态

CAN_CIRC_3 来自 ECM 的信号接收状态

CAN_CIRC_4 来自前部通风控制的信号接收状态

CAN_CIRC_5 来自组合仪表的信号接收状态

CAN_CIRC_6 即使指示也不使用

CAN_CIRC_7 来自发动机舱智能电源分配模块的
信号接收状态

正常

0
或

1 – 50*
未知 1 – 50*

CAN_CIRC_8
即使指示也不使用

CAN_CIRC_9
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CAN 系统技术参数表 UKS0056H

通过下列技术参数表确定 CAN 系统类型。然后选择正确的诊断表。

注意：
关于如何使用 CAN 系统技术参数表，参见 LAN-19，“CAN 系统类型检查 （如何使用 CAN 系统类型技术参数
表）”。

车身类型 货车

车桥 2WD

发动机 VQ35DE

变速箱  A/T

制动控制 VDC

CAN 系统类型 1

诊断表 LAN-60

CAN 通讯信号表 LAN-50，“1 型”
LAN-49 
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故障诊断
CAN 通讯信号表 UKS0056I

关于如何使用 CAN 通讯信号表，参见 LAN-15，“如何使用 CAN 通讯信号表”。

1 型

注意：
有关连接单元的缩写，参见 LAN-41，“缩写列表”。 

T： 发送 R： 接收   

信号名称 / 连接单元 E
C

M

A
B

S

TC
M

A
D

P

B
C

M

D
IS

P

H
VA

C

M
&

A

S
TR

G

IP
D

M
-E

空调压缩机请求信号 T R

加速踏板位置信号 T R R

ASCD CRUISE 指示灯信号 T R

ASCD OD  取消请求信号 T R

ASCD 操作信号 T R

ASCD SET 指示灯信号 T R

冷却风扇转速请求信号 T R

发动机与 A/T 一体化控制信号
T R

R T

发动机冷却液温度信号 T R R R

发动机转速信号 T R R R R R

燃油消耗监控信号
T R

R T

故障指示灯信号 T R

A/T 换档规范更改请求信号 T R

ABS 操作信号 T R

ABS 警告灯信号 T R

制动警告灯信号 T R

SLIP 指示灯信号 T R

停车灯开关信号 T R

车速信号
T R R

R R R R R T

VDC OFF 指示灯信号 T R

VDC 操作信号 T R

A/T 自诊断信号 R T

O/D OFF 指示灯信号 T R

输出轴转速信号 R T

P 档信号 R T R

R 档信号 R T R

档位信号 T R

涡轮转速信号 R T

空调开关信号 R T R

送风机风扇马达开关信号 R T

蜂鸣器输出信号 T R

转向灯请求信号 T R

车门开关信号 R T R R R

前雾灯请求信号 T R
LAN-50 



故障诊断
[CAN]

C

D

E

F

G

H

I

J

L

M

A

B

AN
L

注意：
安全气囊诊断传感器单元的 CAN 数据不属于常规的维修工作，因此将其省略。 

前雨刮器请求信号 T R

远光请求信号 T R R

喇叭鸣响信号 T R

点火开关信号 R T R

钥匙链车门解锁信号 R T

钥匙链 ID 信号 R T

按键开关信号 R T

近光请求信号 T R

后窗除雾器开关信号 T R R R

位置灯请求信号 T R R

休眠唤醒信号 T R R

轮胎压力数据信号 T R

轮胎压力信号 T R

转向指示灯信号 T R

空调开关 / 指示灯信号
T R

R T

系统设置信号
R R T

T T R

至油箱空的行驶距离信号 R T

燃油油位传感器信号 R T

安全带搭扣开关信号 R T

转向角传感器信号 R T

BCM 唤醒请求信号 R T T

冷却风扇速度信号 R T

前雨刮器停止位置信号 R T

远光状态信号 R T

点火开关电源确认信号 R T

发动机舱智能电源分配模块拒绝睡眠信号 R T

发动机舱智能电源分配模块 唤醒休眠请求信号 R T

近光状态信号 R T

油压开关信号 R T

后窗除雾器控制信号 R T

信号名称 / 连接单元 E
C

M

A
B

S

TC
M

A
D

P

B
C

M

D
IS

P

H
VA

C

M
&

A

S
TR

G

IP
D

M
-E
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示意图 UKS0056J
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电路图 — CAN — UKS0056K

BKWA0707E
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故障诊断
调查表 UKS0056L
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数据表 UKS0056M

CONSULT-II 数据附表

SKIB8768E
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车载诊断副本表

注意：

显示控制单元的 CAN 诊断支持监视器通过车辆显示屏进行指示。参见 AV-103，“CAN 通讯线路检
查”。

SKIB8770E

SKIB8771E
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故障诊断
CAN 系统（1 型） UKS0056N

诊断表

SKIB8775E
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零部件位置 UKS0056R

线束布置 UKS0056S

参见 PG-42，“线束布局”。

1. 安全气囊诊断传感器单元 M35 2. ECM E16 3. TCM E143

4. ABS 执行器和电气单元（控制单

元） E125
5. 发动机舱智能电源分配模块 E121 6. 显示控制单元 M95

7. 前部通风控制 M50 8. 组合仪表 M24 9. BCM M18

10. 转向角传感器 M47 11. 数据接口 M22 12. 驾驶员座椅控制单元 B401

BKIA0215E
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故障诊断
故障区域表 UKS0056T

主线路

分支线路

短路

故障区域 参考

TCM 和数据接口之间的主线路 LAN-63，“TCM 和数据接口之间的主线路”

故障区域 参考

ECM 分支线路电路 LAN-64，“ECM 分支线路电路”

ABS 执行器和电气单元（控制单元）分支线路电路
LAN-64，“ABS 执行器与电气设备（控制单元）分支线路电

路”

TCM 分支线路电路 LAN-65，“TCM 分支线路电路”

驾驶员座椅控制单元分支线路电路 LAN-66，“驾驶员座椅控制单元分支线路电路”

BCM 分支线路电路 LAN-66，“BCM 分支线路电路”

显示控制单元分支线路电路 LAN-67，“显示控制单元分支线路电路”

数据接口分支线路电路 LAN-68，“数据接口分支线路电路”

前部通风控制分支线路电路 LAN-68，“前部通风控制分支线路电路”

组合仪表分支线路电路 LAN-69，“组合仪表分支线路电路”

转向角传感器分支线路电路 LAN-69，“转向角传感器分支线路电路”

IPDM E/R 分支线路电路 LAN-70，“IPDME/R 分支线路电路”

故障区域 参考

CAN 通讯电路 LAN-71，“CAN 通讯电路”
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TCM 和数据接口之间的主线路 UKS0056U

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查以下端子和插头是否损坏，弯曲和连接松动 （插头侧与线束侧）。

- 线束插头 E26
- 线束插头 M91
正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

2. 检查线束导通性 （开路）

1. 断开下列线束插头。

- TCM 插头

- 线束插头 E26 和 M91。
2. 检查 TCM 线束插头和线束插头之间的导通性。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 维修 TCM 和线束插头 E26 之间的主线路。

3. 检查线束导通性 （开路）

检查线束插头和数据接口之间的导通性。

正常或异常

正常 >> • 有错误： 再次检查下列项目。

- 确定 CAN 系统类型。

- 没有接收的 CONSULT-II 数据 （SELECT SYSTEM、 SELF-DIAG RESULTS、 CAN DIAG 
SUPPORT MNTR）。

- 没有复制车载诊断。

- 检测根本原因的步骤。

• 过去错误：在 TCM 和数据接口之间的主线路中检测到错误。

异常 >> 维修线束插头 M91 和数据接口之间的主线路。

TCM 线束插头 线束插头
是否导通

插头编号 端子号端子号 插头编号 端子号

E143
3

E26
5 是

4 14 是

线束插头 数据接口
是否导通

插头编号 端子号 插头编号 端子号

M91
5

M22
6 是

14 14 是
LAN-63 
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故障诊断
ECM 分支线路电路 UKS0056V

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查 ECM 的端子和插头是否损坏、弯曲和连接松动 （单元侧与插头侧）。

正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

2. 检查线束是否断路

1. 断开 ECM 的插头。

2. 检查 ECM 线束插头端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 维修 ECM 分支线路。

3. 检查电源与接地电路

检查 ECM 的电源和接地电路。参见 EC-137，“电源和接地电路”。

正常或异常

正常 >> • 有错误： 更换 ECM。参见 EC-68，“在更换 ECM 之后的步骤”。

• 过去错误： 在 ECM 分支线路中检测到错误。

异常 >> 维修电源和接地电路。

ABS 执行器与电气设备 （控制单元）分支线路电路 UKS0056W

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查 ABS 执行器和电气单元（控制单元）的端子和接头是否损坏、弯曲和连接松动（单元侧和插头侧）。

正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

ECM 线束插头
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

E16 94 86 大约 108 – 132
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2. 检查线束是否断路

1. 断开 ABS 执行器与电气单元 （控制单元）的插头。

2. 检查 ABS 执行器与电气单元 （控制单元）线束插头端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 维修 ABS 执行器和电子单元 （控制单元）分支线路。

3. 检查电源与接地电路

检查 ABS 执行器和电子单元 （控制单元）的电源和接地电路。参见 BRC-17，“示意图”。

正常或异常

正常 >> • 有错误：更换 ABS 执行器和电子单元 （控制单元）。参见 BRC-53，“执行器和电子单元 （总
成）”。 

• 过去错误：在 ABS 执行器和电子单元 （控制单元）分支线路中检测到错误。

异常 >> 维修电源和接地电路。

TCM 分支线路电路 UKS0056X

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查 TCM 的端子和插头是否损坏、弯曲和连接松动 （单元侧与插头侧）。

正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

2. 检查线束是否断路

1. 断开 TCM 的插头。

2. 检查 TCM 线束插头端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 维修 TCM 分支线路。

3. 检查电源与接地电路

检查 TCM 的电源和接地电路。参见 AT-49，“电路图”。

正常或异常

正常 >> • 有错误：更换 TCM。参见 AT-47，“自动变速驱动桥电气元件位置”。

• 过去错误：在 TCM 分支线路中检测到错误。

异常 >> 维修电源和接地电路。

ABS 执行器与电气单元（控制单元）线束插头
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

E125 7 9 大约 54 – 66

TCM 线束插头
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

E143 3 4 大约 54 – 66
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驾驶员座椅控制单元分支线路电路 UKS0056Y

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查以下端子和插头是否损坏，弯曲和连接松动 （单元侧与插头侧）。

- 驾驶员座椅控制单元插头

- 线束插头 B400
- 线束插头 B37
- 线束插头 B1
- 线束插头 M11
正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

2. 检查线束是否断路

1. 断开驾驶员座椅控制单元插头。

2. 检查驾驶员座椅控制单元线束插头端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 维修驾驶员座椅控制单元分支线路。

3. 检查电源与接地电路

检查驾驶员座椅控制单元的电源和接地电路。参见 SE-30，“电源和接地电路检查”。

正常或异常

正常 >> • 有错误：更换驾驶员座椅控制单元。参见 SE-76，“拆卸和安装”。 
• 过去错误：在驾驶员座椅控制单元分支线路中检测到的错误。

异常 >> 维修电源和接地电路。

BCM 分支线路电路 UKS0056Z

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查 BCM 的端子和插头是否损坏、弯曲和连接松动 （单元侧与插头侧）。

正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

驾驶员座椅控制单元线束插头
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

B401 3 19 大约 54 – 66
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2. 检查线束是否断路

1. 断开 BCM 的插头。

2. 检查 BCM 线束插头端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 维修 BCM 分支线路。

3. 检查电源与接地电路

检查 BCM 的电源和接地电路。参见 BCS-16，“BCM 的供电与接地电路检查”。

正常或异常

正常 >> • 有错误：更换 BCM。参见 BCS-25，“BCM 的拆卸和安装”。 
• 过去错误：在 BCM 分支线路中检测到错误。

异常 >> 维修电源和接地电路。

显示控制单元分支线路电路 UKS00570

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查显示控制单元的端子和插头是否损坏、弯曲和连接松动 （单元侧与插头侧）。

正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

2. 检查线束是否断路

1. 断开显示控制单元插头。

2. 检查显示控制单元线束插头端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 维修显示控制单元分支线路。

3. 检查电源与接地电路

检查显示控制单元的电源和接地电路。参见 AV-90，“检查显示控制单元的供电与接地电路”。

正常或异常

正常 >> • 有错误：更换显示控制单元。参见 AV-106，“显示控制单元”。

• 过去错误：在显示控制单元分支线路中检测到的错误。

异常 >> 维修电源和接地电路。

BCM 线束插头
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

M18 39 40 大约 54 – 66

显示控制单元线束插头
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

M95 25 26 大约 54 – 66
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数据接口分支线路电路 UKS00571

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查数据链接口的端子和插头是否损坏、弯曲和连接松动 （插头侧与线束侧）。

正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

2. 检查线束是否断路

检查数据链接口端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> • 有错误：再次检查下列项目。

- 确定 CAN 系统类型。

- 没有接收的 CONSULT-II 数据 （SELECT SYSTEM、 SELF-DIAG RESULTS、 CAN DIAG   
SUPPORT MNTR）。

- 没有复制车载诊断。

- 检测根本原因的步骤。

• 过去错误： 在数据接口分支线路电路中检测到错误。

异常 >> 维修数据接口分支线路。

前部通风控制分支线路电路 UKS00572

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查前部通风控制的端子和插头是否损坏、弯曲和连接松动 （单元侧与插头侧）。

正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

2. 检查线束是否断路

1. 断开前部通风控制的插头。

2. 检查前部通风控制线束插头端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 维修前部通风控制前部通风控制分支线路。

数据接口
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

M22 6 14 大约 54 – 66

前部通风控制线束插头
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

M50 41 40 大约 54 – 66
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3. 检查电源与接地电路

检查前部通风控制的电源和接地电路。参见 ATC-58，“前部通风控制的电源和接地”。

正常或异常

正常 >> • 有错误：更换前部通风控制。参见 ATC-159，“前部通风控制装”。

• 过去错误：在前部通风控制分支线路中检测到错误。

异常 >> 维修电源和接地电路。

组合仪表分支线路电路 UKS00573

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查组合仪表的端子和插头是否损坏、弯曲和连接松动 （单元侧与插头侧）。

正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

2. 检查线束是否断路

1. 断开组合仪表的插头。

2. 检查组合仪表线束插头端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 维修组合仪表分支线路。

3. 检查电源与接地电路

检查组合仪表的电源和接地电路。参见 DI-20，“供电和接地电路检查”。

正常或异常

正常 >> • 有错误：更换组合仪表。参见 DI-25，“电气部件的检查”。

• 过去错误：在组合仪表分支线路中检测到错误。

异常 >> 维修电源和接地电路。

转向角传感器分支线路电路 UKS00574

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查转向角传感器的端子和插头是否损坏、弯曲和连接松动 （单元侧与插头侧）。

正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

组合仪表线束插头
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

M24 9 11 大约 54 – 66
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2. 检查线束是否断路

1. 断开转向角传感器的插头。

2. 检查转向角传感器线束插头端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 维修转向角传感器分支线路。

3. 检查电源与接地电路

检查转向角传感器的电源和接地电路。参见 BRC-17，“示意图”。

正常或异常

正常 >> • 有错误：更换转向角传感器。参见 BRC-55，“转向角传感器”。

• 过去错误：在转向角传感器分支线路中检测到错误。

异常 >> 维修电源和接地电路。

IPDME/R 分支线路电路 UKS00575

检查步骤

1. 检查接头

1. 将点火开关转到 OFF 位置。

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 检查以下端子和插头是否损坏，弯曲和连接松动 （单元侧与插头侧）。

- 发动机舱智能电源分配模块插头

- 线束插头 E25
- 线束插头 M90
正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

2. 检查线束是否断路

1. 断开 IPDM E/R 的插头。

2. 检查 IPDM E/R 线束插头端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 3。 
异常 >> 维修 IPDM E/R 分支线路。

转向角传感器线束插头
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

M47 4 5 大约 54 – 66

IPDM E/R 线束插头
电阻 （Ω）

插头编号 端子号

E121 48 49 大约 108 – 132
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3. 检查电源与接地电路

检查 IPDM E/R 的供电和接地电路。参见 PG-29，“发动机舱智能电源分配模块电源 / 接地电路的检查”。

正常或异常

正常 >> • 有错误：更换 IPDM E/R。参见 PG-31，“发动机舱智能电源分配模块的拆卸和安装”。

• 过去错误：在 IPDM E/R 分支线路中检测到错误。

异常 >> 维修电源和接地电路。

CAN 通讯电路 UKS00576

检查步骤

1. 插头检查

1. 将点火开关转到 OFF 位置

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 断开 CAN 通讯系统上的所有单元插头。

4. 检查端子和插头是否损坏、弯曲和连接松动。

正常或异常

正常 >> 转至 2。
异常 >> 维修端子和插头。

2. 检查线束导通性 （短路）

检查数据链接口端子之间的导通性。

正常或异常

正常 >> 转至 3。
异常 >> 检查线束并维修根本原因。

3. 检查线束导通性 （短路）

检查数据链接口端子和接地之间的导通性。

正常或异常

正常 >> 转至 4。
异常 >> 检查线束并维修根本原因。

数据接口
是否导通

插头编号 端子号

M22 6 14 否

数据接口

接地

是否导通
插头编号 端子号

M22
6 否

14 否
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4. 检查 ECM 和发动机舱智能电源分配模块端子电路

1. 拆卸 ECM 和发动机舱智能电源分配模块。

2. 检查 ECM 端子之间的电阻。

3. 检查发动机舱智能电源分配模块 端子之间的电阻。

正常或异常

正常 >> 转至 5。
异常 >> 更换 ECM 和 / 或发动机舱智能电源分配模块。

5. 检查症状

连接所有插头。检查是否再次出现 “症状 （客户调查结果）” 中所述症状。 
检查结果

再现 >> 转至 6。
没有再现>>再次开始诊断。当检测到过去错误时，遵循故障诊断步骤。

6. 检查单元的再现性

根据用于各个单元的下列步骤执行再现测试。

1. 将点火开关转到 OFF 位置

2. 断开负极端子的蓄电池电缆。

3. 断开 CAN 通讯系统上的所有单元插头。

注意：
ECM 和发动机舱智能电源分配模块具有端子电路。首先检查其他单元。

4. 将蓄电池电缆连接到负极端上。检查是否再现了 “症状 （客户调查结果）” 中所述症状。 
注意：
虽然出现了与单元有关的错误症状，不要将其与其他症状混淆。 

检查结果

再现 >> 连接插头。根据上述步骤检查其他单元。
没有再现>>更换断开插头的单元。

ECM
电阻 （Ω）

端子号

94 86 大约 108 – 132

发动机舱智能电源分配模块
电阻 （Ω）

端子号

48 49 大约 108 – 132 LKIA0037E
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